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Sinopsis
 

El Álgebra Lineal es una materia habitual en la mayor parte de los estudios técnicos y científicos, y es también

habitual que su presentación al alumno sea o demasiado abstracta, olvidando la necesidad de insistir en la

resolución de ejercicios, o un amplio recetario en el que se obvia la justificación de los métodos utilizados.

 
En este texto se hace una presentación en la que, sin renunciar al formalismo matemático y a la inclusión de la

demostración de cada resultado, la materia tiene un marcado carácter práctico y se llega en todos los casos a

adquirir técnicas de cálculo efectivo. Las transformaciones elementales de filas y columnas de matrices juegan,

en este sentido, un importante papel y se usan no sólo como herramienta en la resolución de ejercicios sino en

el centro mismo de la teoría, formando parte de muchas de las demostraciones. Esto, junto con la abundancia

de ejemplos, que ayudan a la comprensión de las definiciones y a la asimilación de los métodos de cálculo y

los más de 100 ejercicios resueltos en detalle lo convierten en un libro fácilmente accesible para el alumno.

 
Luis Merino González y Evangelina Santos Aláez son profesores titulares del Departamento de Álgebra de

la Universidad de Granada.

 
Nota a la tercera edición

 
Este texto nació de nuestro interés por mostrar que un enfoque más práctico y constructivo del Álgebra Lineal

no era incompatible con el rigor matemático. A punto de cumplir los 25 años de existencia, el ya largo recorrido
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de este manual supera nuestras previsiones e ilusiones más optimistas de aquel momento. Nos satisface

enormemente haber podido influir en alguna medida en la formación de muchos estudiantes, algunos de ellos

ya compañeros docentes.

 
En estos años hemos desarrollado más la parte de ejercicios, publicando en la web esquemas de resolución

razonados y con ejemplos, primero a través de una página facebook y posteriormente también en una web

propia. Creemos que es el formato más adecuado, en estos tiempos, para un material complementario que

sigue aumentando y evolucionando sin la atadura del texto impreso. También muchos compañeros han

colaborado aportando sus correcciones y sugerencias o, como el profesor Eduardo Aguirre de la UCM,

publicando en la web un material complementario a nuestro texto, muy útil en determinados grados.

 
Agradecemos a cada nueva generación de lectores que sigan confiando en él y recomendándolo a las

siguientes.

Los autores
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